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ABSTRACT 

The vibration damper comprises a motor which exerts on the vibrating system 
(1) with oscillation of equal frequency but of opposite phase. The original 
vibration is detected by sensors (3, 4 or 5) whose output is led to an analogue 
computer (6) for effecting the phase change. The output of the computer 
energizes the motor (2). The sensors are such as to produce a signal being a 
function of the velocity (S) of the vibrating system. Thus there may be a sensor 
(3) for the velocity itself, or a sensor (4) for acceleration, or a sensor (5) for the 
torque, the latter being a function of velocity. 
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Paten taiiBprOcha 

zur P at Bn ttagc hralbung:»Akt^ alaatlacher An trlaba- 



1* Vbrrichtung zu aktivar Schwingungadaapfung elaatiachar Antrlabaala- 
menta, dadurch gakennzeichnat, dea*. aittala 
ifatorin oaziUierenda Krfif te auf daa elaatiache Bauteil auegaObt 

1, die dial Bchwlngurigaenergie dan alaatlechen Bautaiian anfe- . .. 



2. \torrichtajng zu aktivar BchwlrigungscfiapAjng alaatlacher 
nach Anapruch 1), dadurch gekannzelchnat, base 
die Motoran gleicbzeitig zu* Antrieb und zur akUven Schwingungadaapftmg 
benutzt warden ■ 

3. Vbrrichtung zu aktivar Bchaingungadaapfung alaatLachar Antrlebaele* 
men to nach Anapruch 1) und 2), daduroh gakonnzoich- 
n a t p dasa ctLa Signals fOr die acnwlngungsdSmpfandan Krafta von Ge— 
'schwindigkeltaaanecren, dla vornahmllch inr Sch wing ungabauch dar ela- 
atiachan Bautoila angebrecht aind a galiefart warden. 

4. Vorrlchtung zu aktivar BchwlrtgungsdaapfUng alaatlacher Antriabaala- 
mente nach Anapruch 1} und 2) , dadurch gekennzelch- 

.net, daas die Btgnala for die schwingungattaapfancten Krflfta von 8a- 
8chlaunigungaaanaarari v dia voznahnOlch ira Schwingungabauch dar ela- 
atiachan Bautaila angebrecht aind, durch zaitlicha Differentiation ga- ' 
llafert. warden • 

5. Vbrrichtung zu aktivar Schwlngungacfimpfung alaatlacher Antriabaala- 
man te nach Anapruch 1) und 2), dadurch gakannzaich- 
nr.e t, daaa die Signals fOr die schwingungsdaopfsncton : Krafta von 
Drehmomsn ten aansoren , die vomehtalich 1m Schwingungaknotan dar ela- 
atiachan Bautaila angebracht aind, durch zaitlicha Differanziarung 
gal ia fart warden. 
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Patantbaachraibung 

Titel: "Aktlue SchwlncwAoscgapfw alflattachsr Antriafaaalama nta" 

Uechanischs Baualeroanta zur Pbertragung van KraT ten und Bawsgungsn warden 
entwader nagh ausraichandar nachanlachar Festigkeit odor nach zul&aaiger 
elasfcLschar Deformation dimenslonlart. 



Bai schlankan Baualaaantan, wla aia z.B. bsl Habazeugsn varwendat 
kfirmen «uch bai auareichander Biogafaatigkait von Kbnatrtictlonastaban 
daran Bla gaac hwrl ngu ngan zu unartragllchan StSrungan fChren. Da derartiga 
Blagaachw Ai iyui igan wegen der gutsn ELastlzltflt dee Stabmatarlala nur aina 
garinga Eigendampfung aufweisan, etallan alch z.B. bsl motorlach ange- 
triebanan Mechaniamen rait Positions- und Laufgaschwindigkait odar Kraft- 
rDckfDhrung bai graaasrer Voratfirkung daa Begalkralaaa angafachta mechani- 
scha Schwingungen ein, dia daa Regelsyatera unbrauchbar machen. 



Um schwlngungsfShiga eleatiacha Baualemanta (l) aktLv zu bedaapfen, 
erfindurtgsgenSss Mo tore varwendat, dia perlodischj KrSf ta geaignatar Am- 
plituda und Phase euf daa scbwingungsfahige Ban tail so ausCben, dasa dan 
System Schwingungsansrgia. entzogen wird. hSuflg laasen alch die Antriebs- 
raotora (2) f Or dia oinzelnan Fraihaitsgrada durch aina zusStzlich 
oazilliaranda Kraft gleichzaitig zun Antrieb und zur SchwingungsiSnpfung 
banOtzen. Ola osziilierende Kraft F darf dabai nicht nil: dar Durchfadarung 
6 in Phaaa sain, wail dies nur aina An da rung dar Eiganf requanz daa 
Sdiwingungaaystamaa bewirkan wOrda, da dia mitt Lara Qszillatorleiatung X 
bai 90° Phasfefiyarachiehung zwischen F und 5 

r 

ist. 

Ura dem System durch die oazHHaranda Kraft F Schwingungsenargle zu enb- 
ziahen, muss F und S In Phase, d.h. F und S urn 90° phasanvarschoben sain. 

t 

Erfindu ngsg a ma sa soll e n ralttals bason darar Senaoran Signals gewonnen 
warden, die mit S in Phase sind. Dies konnen z.B. eein: 
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a) GsschwindtLgksitssensarm (3), die in Bchwingungsbauch daa Konatruk- 
ttonaatabes (0 mntiert oind, und die dirakt Signala proportional 
S liafam. 

b) Baachleunioungaaanaoren (4) v die abanfalla in Bchwingungsbauch raon- 
tiart alnd und dla S liafarn. 

c) Orahrnmantanaanaoran (5), die daa zu ¥ proportionals Drahnoaant in 
Scnwlngungsfcnoban aaaasrr. 

flua 8 auaa In dan Fallen b) und c) nlttala Analograchner aln* zu 8 ua 
90° vorallandaa und aoadt zu § In Phasa achwlngandas Signal gablXdat 
warden* Da bal dar Integration daa nasatachnlach zug&nyl Ichan 6 ( 
5 nur tria auf elna unbaatlaaita Integratlanakonstanta dafiniert 1st, 
kann das rait S glelcnphaslge DSmpf ungs aignal nur durch Differentia- 
tion von 3 erhalten wa nton , Goodt 1st daa Regal verhaltan dieaar aktivan 
badaapften Schwingungaayatanaa durch alna DlffarantlAlglaichung 3. Ord> 
nung beach rieban, daran LSsungen nur for beatiotata Parameter gedSmpPt 
alnd* 



LBrrach, den 13. Februar 197S 
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